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 Звіт про НДР: 173с., джерел 142 РОБАСТНО-ОПТИМАЛЬНІ СИСТЕМИ КЕРУВАННЯ, УМОВИ НЕВИЗНАЧЕНОСТІ, МЕТОДИ 
СИНЕРГЕТИКИ, ЕФЕКТИВНІСТЬ РЕСУРСО- ТА ЕНЕРГООЩАДНОГО КЕРУВАННЯ Дане дослідження направлене на 
створення теоретичних основ побудови сучасних робастно-оптимальних систем керування складними технологічними 
об’єктами та комплексами в умовах невизначеності на основі розробки нової методології застосування 
експериментально-аналітичного принципу проектування систем для автоматизації управління багатовимірними 
об’єктами. Основну увагу приділено обґрунтуванню нових методів ідентифікації, синтезу та аналізу якості нелінійних 
нестаціонарних автоматизованих систем управління. Об’єкт досліджень – складні технологічні об’єкти та комплекси, 
процеси їх функціонування та системи автоматизації. Предмет досліджень – методи, технології розробки та побудови 
структур робастно-оптимальних систем з необхідним математичним та програмним забезпеченням; методи 
синергетичного керування та імітаційного моделювання. Мета науково-дослідної роботи – розробка теорії та методів 
керування складними технологічними процесами харчових виробництв на основі сучасних комп’ютерних технологій, що 
забезпечують відносну малу (економну), але топологічно узгоджену резонансну дію, яка буде спонукати і задіювати 
потенціально багаті власні ресурси об’єктів керування за рахунок їх самоорганізації та регуляції. Основними завданнями 
науково-дослідної роботи є використання методів сучасної теорії керування, системного аналізу, синергетичних ефектів, 
когнітивного та ситуаційного аналізу технологічних процесів, розробка ієрархічних структур керування технологічними 
комплексами в умовах невизначеності та хаотичного структуроутворення дисипативних просторово-часових структур з 
розробкою необхідного інформаційного, математичного, програмного, технологічного та організаційного забезпечення 
синтезованих систем керування.

Реферат (англ)

 ABSTRACT SRW report: 173 pages, 142 references THE ROBUSTICALLY OPTIMAL CONTROL SYSTEM, UNCERTAIN 
CONDITIONS, SYNERGISTICALLY METHODS, RESOURCES- AND ENERGY-SAVING CONTROL The research could be use in 
made of theoretical basis of modern robustically optimal control system for technological objects complexes and systems in 
uncertain conditions. The use of modern methodology of test-analytical principle for automation control systems project 
making of multivariable objects has been use in this work, as basis. Most attention was paid to determine of modern 
identification methods, analysis and making of quality of non-static nonlinear automation control system in this work. Object of 
research – complex technological objects and systems, functioning processes and automation systems of thus objects. Scope of 
research – develop and making methods and structure, technologies with mathematical and software resource for robustically 
optimal control systems; the methods synergetic control and simulation modeling. Aim of the scientific work – the developing of 
theory and control methods for complex technological processes of food technologies by use modern computer-based 
technologies that is conditionally small(economically advanced), but has consequently resonate effect, what will cause and 
activate large own resources of control objects by thus self-organization and controlling. The involve of methods from modern 
control theory, systems analysis, synergistic effects, cognitive and event-oriented analysis of technological processes, the 



developing of hierarchical control structures for technological systems for uncertain system condition and for chaotically 
building of dissipative time line structure by developing of informatical, mathematical, software, technological and management 
support of control system that had been synthesized, is the most important task of this scientific-research work.
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