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4. Джерела та напрями фінансування

Підстава для проведення робіт: 43 - власна ініціатива (якщо робота виконується з власної ініціативи за кошти виконавця 
НДР або безкоштовно)



КПКВК: 

Напрям фінансування: 2.2 - прикладні дослідження і розробки

Джерела фінансування

Джерело фінансування: 7706 - безплатно (договір про науково-технічне співробітництво, тощо)

Фактичний обсяг фінансування за звітний етап: 0.000 тис. грн.

5. Науково-технічна робота

Назва роботи (укр)

Наукові основи сучасних електромехатронних комплексів і систем електротранспорту

Назва роботи (англ)

Scientific basis of modern electromechatronic complexes and electric transport systems.

Реферат (укр)

 Об’єкт дослідження – сучасні електромехатронні комплекси і системи електротранспорту. Методи дослідження – 
теоретичні дослідження, метод математичного моделювання, аналіз, теорія надійності, методи оптимізації, лінійні 
методи розрахунку динаміки. У роботі: запропоновано впровадження нових технічних засобів діагностики міських 
електротягових мереж і рухомого складу та комплексних інформаційних технологій, що дає змогу досягнути 
прогнозованого зниження витрат на обслуговування і ремонт електротягових мереж міського електричного транспорту; 
представлено формування базової структури тягового електроприводу трамвайного вагону та розглянуті способи 
регулювання магнітного потоку тягових електродвигунів трамвайного вагону з покращеними енергетичними 
показниками та запропонована їхня реалізація; проведено дослідження роботи ресорного підвішування вагона 
метрополітену при проходженні шляху з синусоїдальною нерівністю; отримано рівняння руху електромобіля, відповідно 
розрахункової схеми, вирази для розрахунку характерних точок статичної механічної характеристики тягового 
електродвигуна, розроблено методику визначення номінальних значень потужності і кутової швидкості тягового 
електродвигуна; проаналізовано переваги та недоліки популярних методів теплової діагностики електричних двигунів. 
Розглянуто варіант застосування персептрона з одним прихованим шаром при синтезі штучного нейромережевого 
експерта для класифікації можливих неполадок на базі вхідних і вихідних ознак ненормованої теплової реакції 
електродвигуна при конкретній поломці; визначено, що забезпечення працездатності рухомого складу в період близького 
до використання повного технічного ресурсу необхідно вирішувати за чотирма варіантами, які передбачають прийняття 
рішень з оновлення рухомого складу, проведення ремонту з продовженням терміну експлуатації, модернізації або 
утилізації; розглянуто підвищення рівня керованості транспортних засобів за допомогою мехатронних систем.

Реферат (англ)

 The goal of the work is the development of scientific foundations for the development of electromechatronic complexes and 
electric transport systems, which will contribute to its energy efficiency and increase the technological level of 
electromechanical systems. The object of research is modern electromechatronic complexes and electric transport systems. 
Research methods – theoretical research, mathematical modeling method, analysis, reliability theory, optimization methods, 
linear dynamics calculation methods.In the work: the introduction of new technical means of diagnostics of urban electric 
traction networks and rolling stock and complex information technologies is proposed, which makes it possible to achieve a 
projected reduction in costs for maintenance and repair of electric traction networks of urban electric transport; the formation 
of the basic structure of the traction electric drive of the tram car is presented and the ways of adjusting the magnetic flux of 
the traction electric motors of the tram car with improved energy indicators are considered and their implementation is 
proposed; a study of the operation of the spring suspension of a subway car during the passage of a path with a sinusoidal 
unevenness was carried out; the equation of motion of the electric vehicle, corresponding to the calculation scheme, 
expressions for calculating the characteristic points of the static mechanical characteristics of the traction electric motor were 
obtained, the methodology for determining the nominal values of power and angular speed of the traction electric motor was 
developed; advantages and disadvantages of popular methods of thermal diagnostics of electric motors are analyzed.We 



considered the option of using a perceptron with one hidden layer in the synthesis of an artificial neural network expert for the 
classification of possible problems based on the input and output signs of abnormal thermal response of the electric motor in 
case of a specific breakdow

Індекс УДК: 629.424

Коди тематичних рубрик НТІ: 55.41.29

6. Науково-технічна продукція (НТП)

НТП 1

Назва продукції (укр): Рекомендації щодо: підвищення рівня керованості транспортних засобів за допомогою 
мехатронних систем; впровадження нових технічних засобів діагностики міських електротягових мереж і рухомого 
складу, регулювання магнітного потоку тягових електродвигунів; оцінювання ефективності ресорного підвішування 
вагона метрополітену; забезпечення працездатності рухомого складу в період близького до використання повного 
технічного ресурсу; моделювання теплових процесів і аналіз математичних описів з апроксимуючими параметрами для 
різних неполадок.

Назва продукції (англ): Recommendations regarding: increasing the level of controllability of vehicles using mechatronic 
systems; introduction of new technical means of diagnostics of urban electric traction networks and rolling stock, regulation of 
the magnetic flux of traction electric motors; evaluation of the effectiveness of the spring suspension of a subway car; ensuring 
the operational efficiency of the rolling stock in the period close to the use of the full technical resource; modeling of thermal 
processes and analysis of mathematical descriptions with approximating parameters for various problems.

Очікувані результати: Аналітичні матеріали, Рекомендації

Галузь застосування: Електричний рухомий склад

Опис продукції (укр): Вдосконалено пристрій для регулювання тягових електродвигунів трамвайного вагону з 
покращеними енергетичними показниками; отримано узагальнений критерії якості струмозняття, що визначають 
ресурсозбереження; розроблено методику визначення номінальних значень потужності тягового електродвигуна 
електромобіля; розроблена нейромережа теплового контролю електричних машин.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Зменшення зносу обладнання

Стадія завершеності НТП: Звіт по НДДКР

Впровадження НТП: Не впроваджено

Строки впровадження: 

Виробник продукції: Харківський національний університет міського господарства імені О. М. Бекетова

Споживачі продукції: Підприємства міського господарства

Перспективні ринки: Україна

Права інтелектуальної власності: Отримано патент, За договорами

Форми та умови передачі продукції: Спільні НДДКР
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8. Звітна документація
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