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5. Науково-технічна робота

Назва роботи (укр)

Теоретичні дослідження основ побудови багатофункціональних платформ автономного руху і групового управління 
наземних роботизованих комплексів

Назва роботи (англ)

Theoretical researches of bases of construction of multifunction base platforms of autonomous motion and group management 
the ground of robotizied complexes

Реферат (укр)

Об’єкт дослідження – багатофункціональна платформа автономного руху і групового управління наземного 
роботизованого комплексу для потреб Сухопутних військ ЗС України. Мета роботи – підвищення ефективності 
застосування наземних роботизованих комплексів, зменшення кількості необхідності особового складу та техніко-
експлуатаційних витрат. Методи дослідження – системний підхід, з використанням результатів попередніх досліджень, 
щодо створення й застосування наземних роботизованик засобів під час бойового й логістичного забезпечення військ 
(сил) з урахуванням досвіду бойових дій на Сході України та розробок в сфері військової робототехніки держав-членів 
НАТО та інших країн світу. У звіті проведено аналіз інноваційних наукових технологій та досягнень щодо можливості їх 
впровадження у перспективні наземні роботизовані комплекси новітнього покоління, надані пропозиції щодо 
оперативно-тактичних вимог до багатофункціональних платформ автономного руху і групового управління та розроблені 
практичні рекомендації (технічні рішення) щодо групового застосування наземних роботизованих комплексів під час 
виконання завдань логістичного забезпечення Сухопутних військ ЗС України. Результати роботи рекомендовано 
використати під час впровадження розвідувально-вогневих (розвідувальних) та тилових наземних роботизованих 
комплексів з підвищеним рівнем автономності та групового управління, а також у ході подальших досліджень з даної 
тематики.

Реферат (англ)

The object of research is a multifunctional platform of autonomous movement and group control of the land-mobile robotic 
complexes for needs of the Land Forces of the Armed Forces of Ukraine. The purpose of work is to enhance the effectiveness the 
use of land-mobile robotic complexes, to decrease the number of personnel needs and technical and operational expenses. 
Research methods are systematic approach, using the results of previous researches as to the creation and use of land-mobile 
robotic complexes in wartime and logistics of troops taking into account the experience of combat actions in the East of Ukraine 
and developments in military robotics of member countries of NATO and other nations. The report analyzes innovative scientific 
technologies and achievements as to the possibility of their implementation in promising land-mobile robotic complexes of the 
latest generation, provides proposals for operational and tactical requirements for multifunctional platforms of autonomous 
movement and group control and developed practical recommendations (technical solutions) for group use of land-mobile 
robotic complexes carrying out the tasks of logistical support of the Land Forces of the Armed Forces of Ukraine. The results of 
the work are recommended to be used during the introduction of reconnaissance fire (reconnaissance) and logistical land-
mobile robotic complexes with a high level of autonomy and group management, as well as in further research on this topic.

Індекс УДК: 004.896, [004.896::623.43]+629.05

Коди тематичних рубрик НТІ: 28.23.27

6. Науково-технічна продукція (НТП)



НТП 1

Назва продукції (укр): Теоретичні дослідження основ побудови багатофункціональних платформ автономного руху і 
групового управління наземних роботизованих комплексів

Назва продукції (англ): Theoretical researches of bases of construction of multifunction base platforms of autonomous motion 
and group management the ground of robotizied complexes

Очікувані результати: Нормативні документи, Методичні документи, Аналітичні матеріали

Галузь застосування: КВЕД-2005 підклас 75.22.0 - Діяльність у сфері оборони

Опис продукції (укр): Метою роботи є розробка пропозицій до оперативно-тактичних вимог (ОТВ) й принципів побудови 
та пошук оптимальних технічних рішень під час створення багатофункціональної роботизованої платформи нового 
покоління з підвищеним рівнем автономності для використання як базової у класі середніх наземних роботизованих 
комплексів (НРК), вагою 200-800 кг, в умовах групового застосування.

Соціально-економічна спрямованість НТП: Підвищення продуктивності праці

Стадія завершеності НТП: Звіт по НДДКР

Впровадження НТП: Не впроваджено

Строки впровадження: 

Виробник продукції: ВА (м. Одеса)

Споживачі продукції: 

Перспективні ринки: 

Права інтелектуальної власності: За договорами

Форми та умови передачі продукції: Спільні НДДКР
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8. Звітна документація
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