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The rational parameters scientific justification of a new generation of elevators with flat pulling members

Реферат (укр)

Встановлено механізм взаємодії плоского підйомного гумотросового каната з барабаном подвійної кривизни за різними 
схемами підвішування кабіни та противаг ліфта. Розроблено математичну модель розподілу електричних напруг між 
тросами в гумотросовому канаті, встановлено закономірності розподілу струмів та напруг в канаті від розриву 
електричного ланцюга, що виникає у разі ушкодження тросової основи. Встановлено залежності зміни величини 
електричного опору, як діагностичного параметру системи контролю стану головного гумотросового каната при 
експлуатації на ліфтовій установці. Обґрунтовано раціональні схеми підвішування кабіни ліфта та противаг на плоских 
гумотросових канатах. Встановлено умови експлуатації плоских гумотросових канатів за різними схемами розташування 
їх подовжніх осей відносно осі барабана. Обґрунтовано раціональні схеми замірювання електричного опору каната при 
контролі цілісності тросової основи. Встановлено умови застосування системи контролю стану тросів за значеннями 
електричного опору гумотросового каната. Розроблено структурну схему автоматичної системи та методику контролю 
розриву тросів гумотросового каната. Розроблено вимоги до системи приєднання кабіни ліфта до плоских тягових 
органів, кривизни робочої поверхні барабана та системи автоматичного контролю обривів тросів.

Реферат (англ)

The mechanism of interaction of the flat rubber-rope hoisting cable with a drum of the double curvature on different schemes 
of the cabin and balances suspension is established. A mathematical model of the distribution of voltages between the cables in 
the rubber-rope is developed, the regularities of distribution of currents and voltages in the rope from the electrical 
disconnection occurring in the event of damage to the rope base are defined. The dependence of the electrical resistance value 
as a diagnostic parameter monitoring systems of head rubber-rope in operating on the elevator installation are defined. The 
rational schemes suspend the elevator cabin and counterweight on the flat rubber-rope are justified. The conditions of 
operation of flat rubber-ropes for different schemes arrangement of their longitudinal axes relative to the axis of the drum are 
defined. The rational schemes measuring the electrical resistance of the rope under the control of the integrity of the rope base 
are justified. The conditions of application of the system status control cables from the values of the electrical resistance of 
rubber rope are defined. The block diagram of the automatic control system and method of breaking ropes rubber-rope are 
developed. The requirements to the system of the cabin joining to the flat traction, the curvature of the working surface of the 
drum and the automatic control system of the cable breaks are developed.
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за значеннями електричного опору
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