
Реєстраційна картка НДДКР
Державний реєстраційний номер: 0125U001641

Відкрита

Дата реєстрації: 14-03-2025

Статус виконавця: 17 - головний виконавець

1. Загальні відомості

Підстава для проведення робіт: 52 - договір з вітчизняною організацією (органами місцевої ради, фондом, асоціацією, 
концерном тощо)

КПКВК: 

Напрям фінансування: 2.2 - прикладні дослідження і розробки

Джерела фінансування

7722 - кошти підприємств, установ, організацій України

Загальний обсяг фінансування (тис. грн.): 20.000

У тому числі по роках (тис. грн.): 

Рік Фінансування

2025 20.000

2. Замовник

Назва організації: Приватне акціонерне товариство "Гідросила ЛЄДА"

Код ЄДРПОУ/ІПН: 32616007

Адреса: вул. Пацаєва, 19, м. Кропивницький, Кропівницький р-н., Кіровоградська обл., 25031, Україна

Підпорядкованість: 

Телефон: 380522301569

E-mail: hydleda@gmail.com

3. Виконавець

Назва організації: Центральноукраїнський національний технічний університет

Код ЄДРПОУ/ІПН: 02070950

Підпорядкованість: Міністерство освіти і науки України

Адреса: просп. Університетський, буд. 8, м. Кропивницький, Кропівницький р-н., Кіровоградська обл., 25006, Україна

Телефон: 380522559266

E-mail: rector@kntu.kr.ua

WWW: http://www.kntu.kr.ua/

4. Співвиконавець

5. Науково-технічна робота



Назва роботи (укр)

Покращення функціональних характеристик захватних пристроїв роботів-маніпуляторів для затиску не зрівноважено 
утримуваних деталей

Назва роботи (англ)

Improving the functional characteristics of gripping devices of robot manipulators for clamping unbalanced parts

Мета роботи (укр)

Покращення функціональних характеристик захватних пристроїв роботів-маніпуляторів для затиску не зрівноважено 
утримуваних деталей у виробничих умовах ПрАТ "Гідросила ЛЄДА" та їх використання в умовах підвищених вимог до 
точності та якості обробки, збільшенні продуктивності обладнання, зміні номенклатури деталей.

Мета роботи (англ)

Improving the functional characteristics of gripping devices of robot manipulators for clamping unbalanced parts in the 
production conditions of PrJSC "Hydrosila LEDA" and their use in conditions of increased requirements for accuracy and quality 
of processing, increasing equipment productivity, changing the nomenclature of parts.

Пріоритетний напрям науково-технічної діяльності: 

Стратегічний пріоритетний напрям інноваційної діяльності: Розвиток сучасних інформаційних, комунікаційних 
технологій, робототехніки

Вид роботи: 48 - прикладна

Очікувані результати: Науково-методичні рекомендації

Галузь застосування: 28.12 Виробництво гідравлічного та пневматичного устатковання

6. Етапи виконання

Номер Початок Закінчення Звітний документ Назва етапу

1 03.2025 04.2025 Остаточний звіт
Покращення функціональних характеристик захватних пристроїв 
роботів-маніпуляторів для затиску не зрівноважено утримуваних 
деталей

7. Індекс УДК тематичних рубрик НТІ

Коди тематичних рубрик НТІ: 55.30.05.29

Індекс УДК: 621.865.8-11, 621.865.8-11, 656.2, 656.2; 621.865.8-11. 55.30.05.31; 62-236.58



8. Заключні відомості

Керівник організації: 

Тихий Андрій Анатолійович (к. т. н., доц.)

Керівники роботи: 

Годунко Максим Олегович (к. т. н., доц.)

Відповідальний за подання документів: Будулатій А.Б. (Тел.: +38 (066) 143-91-18)

Керівник відділу реєстрації наукової діяльності 
УкрІНТЕІ

 

Юрченко Т.А.


